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A cikk a froccsontési technoldgia, a kdvetelmények és az eljarasok fejlodését, valamint a robotikaval vald in-
pontosit. Torténelmi kontextust €s technikai betekintést nyujt a froccsontési folyamatba, amelynek gazdag
torténete egészen a XIX. szazadig nyulik vissza.

A fémontés kezdete 1849-re datalhato, a miianyag froccsontés ezen a modellen alapulva fejlodott. A froces-
ontés torténelmi fejlodése olyan kulcsfontossagh talalmanyokat foglal magaban, mint a Hyatt testvérek altal
1872-ben kifejlesztett dugattyts froccsontd gép, valamint a Beck altal 1943-ban szabadalmaztatott csavaros
froccsontd gép, amelyek a modern gyakorlatban standard modszertanna valtak. Szamos froccsontési valtozatot
fejlesztettek ki, egy tanulmany 235 félét sorol fel, amelyek miianyagok, gumik, fémek, keramiak és €106 sejtek
esetében alkalmazhatok. Tovabbra is fontos eljaras mind a polimerek, mind a fémek formazasaban, valamint
az ipari robotika és a mesterséges intelligencia fejlédésének kdszonhetden jelentdsen fejlodik.

Az elsddleges kiilonbség az Ipar 4.0/5.0 és a 6.0 kozott az alkalmazott robotok tipusaban van: elobbieknél
anyagmozgatorol, utobbinal informacidalaplrol van sz6. Az Ipar 4.0 robotok még zart rendszerben, mig az
Ipar 5.0 robotok egyiittmiikddé robotokként vagy kobotokként mitkddnek. Az Ipar 6.0-t a mesterséges intel-
ligencia altal vezérelt autonom robotok, az tgynevezett infobotok jellemzik, amelyek emberi beavatkozas
nélkiil optimalizaljak a gyartasi folyamatokat. Az infobotok bevonasa a megujul6 energiat, a korforgasos gaz-
dasagot és a teljes gyartosori autonomiat tamogato rendszerek felé vald elmozdulast jelenti, ami jelentds
eltérés a korabbi robot funkcioktol. Az infobotok miikodését olyan mesterséges intelligencia programokkal
tamogatjak, amelyek lehetové teszik szamukra, hogy 6nallé miikodési dontéseket hozzanak.

Az Ipar 6.0-ra valo attérés jol szemlélteti a robotika névekvo szerepét a modern gyartasban, ami a ha-
téekonysag, az alkalmazkodoképesség és a fenntarthatosag iranyaba torténd elmozdulast 6sztdnzi az ipara-
gakban.
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