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Ot dolgot kell megfontolni, mielétt egy kobotot vasarol

Nem tagadhato, hogy az egyiittmiikodo robotok (kobotok) népszeriiek, kiilondsen
a kis- és kozépvallalkozasoknal, amelyek a legnagyobb vevoi bazist adjak. A ndveke-
dés figyelemre méltod: a kobotok globalis piaca 2018-ban varhatéan tobb mint 60%-kal
fog bdviilni, és 2027-re az ipari robotok piacanak kozel 30%-at fogjak kitenni, az
Interact Analysis piackutatoé csoport szerint.

Egy kobot vasarlasa eldtt a kovetkezd dolgokat kell megfontolni:

l.

Meg kell ismerni az egyiittmiikodés négy modjat. Az ISO 10218 nemzetkozi
szabvany szerint négyféle egylittmiikodési tulajdonsag hatarozhaté6 meg: biz-
tonsdgosan monitorozott megallitas, kézi vezérles, a sebesség €s a szétvalasz-
tas figyelése, az energiaellatas ¢€s a gépi erd korlatozasa. Ez utobbi kategoria
irja le a kobotok lényegét, vagyis azt, hogy az emberek mellett mitkdhetnek
plusz biztonsagi beallitasok nélkdiil.

. Kezdje az alkalmazas meghatarozdsdval. Nem a kobotot kell beilleszteni az

alkalmazdsba, hanem forditva kell eljarni.

. Készitsen kockazatelemzest. A robotperiféridkon, szerszamokon és a tobbi be-

rendezésen figyelembe kell venni, meg kell hatarozni a kockazatokat.

. Fogadja el, hogy a befektetés megtériilésének kiszamitdsa bonyolult. Altalaban

a sok munkaerdt igényld helyekre vasarolnak kobotokat, ahonnan a személy-
zetet athelyezik értékesebb feladatok ellatasara. A befektetés megtériilése nem
nyilvanvalo. Viszont a vallalatok hajlandok ezt a 1épést megtenni, mert hatés-
sal van a hirneviikre.

. Nem lehet mindent megkapni. A kobotnak, definici6 szerint, biztonsagi okok-

bol lassabban kell dolgoznia. Masrészrdl, az ismétlddd, monoton munkakhoz a
kobot kivaloan hasznalhato, igy az emberi munkaerd értékesebb munkat veé-
gezhet.

Osszeallitotta: Dr. Lehoczki Laszlo

https://www.plasticstoday.com/automation/five-things-consider-buying-

cobot/176866918859839

Autonom robotokkal végzi a belso szallitast a Faurecia

Az autondm mobil robotok teriiletén piacvezetd Mobile Industrial Robots (MIR)
bejelentette, hogy globalis stratégiai egylittmiikodésre 1épett a vilag egyik vezetd auto-
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ipari vallalataval, a Faureciaval. A MIR autono6m mobil robotokat telepit a Faurecia
gyaraiba.

A MIR egyiittmikod6é €s autonom mobil robotok széles valasztékat kinalja. A
robotok 1ényegében egylitt dolgoznak az emberekkel, és leveszik a vallukrdl a nehe-
zebb fizikai munkat. Ezek a robotok két-haromszadz kilogrammos terheket gyorsan
tudnak szallitani a gyaron ¢€s a raktarakon beliil. A mobil robotok rendkiviil felhaszna-
lobaratok, és miikodtetésiikhdz semmilyen programozasi tapasztalatra nincs sziikség.
Az alkalmazottak egy okostelefonon, tableten vagy PC-n keresztiil kommunikalhatnak
a robotokkal. Minddssze egy gomb megnyomadsaval utjukra indithatjdk oket. Ez az
egyszerti miikodes egyszeri telepitést €s alacsony koltségeket tesz lehetove.

Az 1j egylittmiikddés segitségével a Faurecia szamos munkafolyamatat optimali-
zalni tudja. A Nemzetkozi Robotikai Szovetség (IFR) adatai azt mutatjak, hogy nem a
Faurecia az egyetlen véllalat, amely meglatta a belsd szallitas automatizalasaban rejlo
lehetdségeket. A 2017-ben eladott, iizleti haszndlatra telepitett kiszolgalo robotok
63%-a logisztikai robot volt. Az IFR arra szamit, hogy a logisztikai robotok eladési
szdma 2018 és 2021 kozott 600 ezer egységre nd majd.

J. P
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